SUPUESTO N°1

Calcula y representa graficamente la primera fase de un bobinado trifasico
con los siguientes datos:

= Bobinado concéntrico
= Numero de ranuras del estator: 36
= Revoluciones por minuto: 1000

= Conexionado: Por polos consecuentes



SUPUESTO N° 2

Disefia el esquema de fuerza y el esquema de mando para la activacién de un motor
trifasico en arranque directo, dotado de electrofreno trifasico, de tal forma que la
pulsar un pulsador de marcha el motor arranca. Al pulsar un pulsador de paro, se
inicia un frenado por “inyeccién de continua” que durara 5 segundos, tras los cuales

el electrofreno bloqueara el motor.

El motor va montado en una maquina en la que un detector inductivo comprueba
gue el chasis que soporta la carga esta en su sitio, si en algan momento el detector
no detectase este chasis el motor para y el electrofreno bloguea al instante, sin

inyeccion de continua.

e Elmando es a 230 VAC

e Se debe sefalizar la marcha y el disparo de la protecciéon del motor.

e En caso de disparo de la proteccién del Motor o de la del electrofreno, el
motor debe parar al instante, sin inyeccion de CC.

e El detector es a tres hilos PNP de 24VDC.

e Latensidn continua que se inyecta al motor es de 50V.

e Se debe tener en cuenta la proteccién de cada elemento segun REBT

e Larepresentacion grafica del esquema debe completarse con las referencias

cruzadas de los contactos empleados y la numeracién de los conductores




SUPUESTO N° 3

Diseia el esquema multifilar funcional, para el alumbrado de
escalera de un edificio de tres plantas, mediante un

automatico de escalera a tres hilos.



SUPUESTO N° 4

Disponemos de 3 cilindros A, B y C de doble efecto, atacadas cada
una por una electrovélvula biestable
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Realizar el Grafcet (Nivel 2) de la siguiente secuencia de cilindros. Las
acciones gueestan entre paréntesis son acciones simultaneas.

A+, A-, B+, B-,| (B+ C+), (B-C-)

2 VECES
3 VECES

Tenemos dos bucles de repeticién, uno de 2 veces y otro de 3 veces.
Condiciones de funcionamiento:

-Accionando la marcha y manteniéndola pulsada durante 5 segundos
realizard lasecuencia completa con sus bucles de repeticion.

-Si dentro de esos 5 Sg hago una 2° pulsacién, inmediatamente iniciard una
parte de la anterior secuencia, aqui indicada.

B+, B-,|(B+ C+), (B-C-)

2 Veces




Salidas

Entradas
Cilin A dentro AO
Cilin A fuera Al
Cilin B dentro BO
Cilin B fuera Bl
Cilin C dentro Co
Cilin C fuera C1

Salir Cilin A A+
Entrar Cilin A A-
Salir Cilin B B+
Entrar Cilin B B-
Salir Cilin C C+
Entrar Cilin C C-
Temporizador T1




SUPUESTO N° 5

En el siguiente automatismo de puesta en marcha de un
motor, su funcionamiento es incorrecto como puedes
observar. Un pulsador da inicio a la puesta en marcha y otro
finaliza la maniobra. Realiza diagnéstico exacto de la razén
por la que ocurre la incidencia y aporta la solucién. No se
puede manipular los cables. Utiliza el polimetro y la

observacion.



SUPUESTO N° 6

En el ensayo de una bobina hemos utilizado ademas de la propia bobina una
lampara incandescente. En el circuito que se presenta se han conectado los
receptores citados para llevar a cabo dicho ensayo, se deberan realizar las
medidas necesarias para determinar el angulo de la impedancia de dicha
bobina.

Anotar en esta misma hoja las medidas realizadas, los calculos, su
desarrollo y férmulas necesarias para llegar al resultado final. Deberan

indicarse en ellos las unidades de las diferentes magnitudes.



SUPUESTO N°7

Ejecucién de latiguillo en conexidn directa.

|||||||

TaLA- R

Cabln do red directo
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